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Résumé

Cet exposé a pour but de présenter les €léments essentielle pour la compréhension et I’analyse de
I’interaction cognitive entre les humains sans toutefois avoir la prétention de proposer des définitions
univoques. On s’intéressera, notamment, aux signaux d’interaction pour la communication verbale et non-
verbale, d’émotions, d’intentions... ainsi que pour la régulation de I’interaction. Nous présenterons des
études montrant I’importance de ces signaux dans l’interaction face-a-face. Ensuite, nous montrerons
comment ces signaux sont exploités et analysés en robotique. Ces méthodologies font appels a des
domaines tres variés couvrant le traitement du signal, la reconnaissance des formes ou bien encore
I’intelligence artificielle. Cet exposé se propose également de pointer les challenges ainsi que les limitations
des méthodologies et applications en interaction cognitive.
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